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Р а з д е л 1 

КРАТКОЕ ИЗЛОЖЕНИЕ ТЕОРЕТИЧЕСКИХ ВОПРОСОВ КУРСА 
И МЕТОДИКИ РЕШЕНИЯ ТИПОВЫХ ЗАДАЧ 

Г л а в а I. П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е ПОВЕРХНОСТИ С ПЛОСКОСТЬЮ 
И С ПРЯМОЙ Л И Н И Е Й . Р А З В Е Р Т К А ПОВЕХНОСТЕЙ. 

ПЛОСКОСТИ, К А С А Т Е Л Ь Н Ы Е К ПОВЕРХНОСТИ 

§ 1. П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е М Н О Г О Г Р А Н Н И К О В П Л О С К О С Т Ь Ю . 
Р А З В Е Р Т К А П О В Е Р Х Н О С Т Е Й М Н О Г О Г Р А Н Н И К О В 

Сечением н а з ы в а е т с я плоская фигура , полученная в р е з у л ь т а т е пе­
ресечения поверхности плоскостью. 

Проекции сечения многогранника плоскостью м о ж н о построить дву­
мя способами: 

нахождением точек пересечения ребер многогранника с плоскостью; 
нахождением линий пересечения граней многогранника с пло­

скостью. 
П р и м е р 1. Построить сечение призмы АБС плоскостью общего 

положения В (A X 0 - Определить его н а т у р а л ь н у ю величину и п о к а з а т ь 
видимость сечения призмы на плоскостях проекций (рис. 1). 

Д л я построения сечения воспользуемся первым способом. П р о в е ­
дем через ребро В вспомогательную ф р о н т а л ь н о - п р о е ц и р у ю щ у ю пло­
скость 2 ( E 2 ) . В пересечении горизонтальной проекции линии пересече­
ния h—2i плоскостей в и 2 с горизонтальной проекцией ребра В{ опре­
деляется горизонтальная проекция точки пересечения Dit по которой 
находится ее ф р о н т а л ь н а я проекция Z) 2. Аналогично с помощью плоско­
стей Б ' и 2 " строим точки встречи Е и F ребер Л и С. 

Соединяя одноименные проекции найденных точек, получим проек­
ции фигуры сечения DiE^Fi и DzE^Et-

Видимость линий сечения на к а ж д о й из плоскостей проекций опре­
деляется видимостью граней призмы, которым п р и н а д л е ж а т эти линии. 
Видимость поверхности относительно з а д а н н о й плоскости 0 определя ­
ется методом конкурирующих точек. В данном примере н и ж н я я отсечен­
ная часть призмы, з а к р ы т а я плоскостью в , будет невидимой. 

Н а т у р а л ь н у ю величину сечения D0E0F0 м о ж н о найти л ю б ы м из 
известных методов. В рассмотренном примере она определена в р а щ е ­
нием вокруг горизонтали h. 

П р и м е р 2. Построить сечение пирамиды плоскостью общего по­
ложения О. (lXf). Определить н а т у р а л ь н у ю величину сечения. П о к а з а т ь 
видимость (рис. 2) . 

Проекции фигуры сечения найдем путем определения точек пересе­
чения ребер пирамиды с плоскостью Q. 

Д л я н а х о ж д е н и я точки пересечения ребра SA ( 5 2 Л 2 ; S H i ) проведе­
на вспомогательная ф р о н т а л ь н о - п р о е ц и р у ю щ а я плоскость 2 ( 2 г ) . В пе-



ресечении горизонтальной проекции линии пересечения Л—2Х плоско­
стей Q и Е с горизонтальной проекцией ребра S H i определяется 
горизонтальная проекция точки пересечения Du по которой находится 
ее ф р о н т а л ь н а я проекция D2- Аналогично при помощи плоскости Е ' ( 2 ' г ) 
найдена точка пересечения Е ребра SB с плоскостью Q. 

Р и с . 1 

Д л я н а х о ж д е н и я точки пересечения ребра SC через него проведена 
горизонтально-проецирующая плоскость в ( 0 \ ) . 

В пересечении фронтальной проекции линии пересечения 5%—62 пло­
скостей Q и 6 с фронтальной проекцией ребра SzC2 находится фрон­
т а л ь н а я проекция точки пересечения F%, а з а т е м г о р и з о н т а л ь н а я проек­
ция — точка Fi. Соединяя одноименные проекции точек пересечения ре­
бер, получим проекции фигуры сечения DiEiFf—DzE^Fz- Н а т у р а л ь н а я 
величина сечения D0E0F0 определена в р а щ е н и е м вокруг ф р о н т а л и f. 
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Развертка поверхностей многогранников 

Разверткой поверхности какого-либо тела н а з ы в а е т с я фигура , по­
лученная путем совмещения поверхности этого тела с плоскостью. 

Д л я построения р а з в е р т к и многогранников необходимо определить 
натуральную величину к а ж д о г о ребра , н а т у р а л ь н у ю величину основа­
ния, а д л я призмы — и расстояние м е ж д у р е б р а м и , измеренное по пер­
пендикуляру к ним. Н а рис. 3 д а н комплексный ч е р т е ж прямой тре­

угольной призмы ABC. У к а з а н н ы е выше величины находятся из черте­
ж а без дополнительных построений, и р а з в е р т к а боковой поверхности 
будет состоять из трех прямоугольников , р а з л и ч н ы х по величине. Д л я 
построения полной р а з в е р т к и необходимо пристроить к боковой поверх­
ности нижнее и верхнее основания п р и з м ы . 

В общем случае д л я построения р а з в е р т к и призмы необходимо при­
бегать к некоторым специальным построениям. Р а з в е р т ы в а н и е боковой 
поверхности наклонной призмы м о ж н о выполнить : 

способом нормального сечения; 
способом треугольников (способ т р и а н г у л я ц и и ) ; 
способом р а с к а т к и . 
Способ нормального сечения состоит в определении р а с с т о я н и я 

м е ж д у р е б р а м и призмы путем пересечения ее плоскостью, перпендику­
лярной к ребрам . Н а рис. 4 п о к а з а н о построение нормального сечения 
/—2—3 призмы плоскостью в (hxf). Точки сечения определены с по­
мощью фронтально-проецирующих плоскостей 2 , 2 ' , 2 " , проведенных 
через ребра А, В и С. Н а т у р а л ь н а я величина сечения h—20—30 опреде­
л е н а вращением вокруг горизонтали п. 

Стороны н а т у р а л ь н о й величины нормального сечения р а з в е р т ы в а ­
ются в прямую линию 10 20 За 1а, и на п е р п е н д и к у л я р а х , проведенных 
через точки 10 20 30 h, о т к л а д ы в а ю т с я н а т у р а л ь н ы е величины соответст­
вующих ребер, которые определены методом прямоугольного треуголь­
ника . 

Н а р а з в е р т к е с н а т у р а л ь н ы х величин ребер о т л о ж е н ы следую­
щие отрезки: 10 — В = Г — В'; 20—А=2'—А,;30—С=3,—С2 
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Н а т у р а л ь н ы е величины верхнего и нижнего оснований м о ж н о при­
строить к любой из граней боковой поверхности. 

Н а т у р а л ь н у ю величину сечения м о ж н о т а к ж е получить , используя 
методы п р е о б р а з о в а н и я проекций. Н а рис. 5 рассмотрено построение 
нормального сечения методом перемены плоскостей проекций. Д л я этого 
заменим плоскость П[ на ГЦ, п а р а л л е л ь н у ю р е б р а м призмы. П р и этом 
ребра призмы спроецируются на плоскость П 4 в н а т у р а л ь н у ю величину. 
З а т е м заменим плоскость П 2 на П 5 , п е р п е н д и к у л я р н у ю р е б р а м призмы, 
которая д л я уменьшения р а з м е р о в ч е р т е ж а проведена так , чтобы она 
пересекала призму. В этом случае стороны треугольника Л 5 5 5 С 5 будут 
равны н а т у р а л ь н ы м величинам расстояний м е ж д у р е б р а м и . Р а з в е р т к а 
боковой поверхности призмы строится аналогично рассмотренной на 
рис. 4, при этом В5—В = В 4 5 — В к ; Л 5 — Л = Л 4 5 — Л 4 ; С 4 — С 4 5 = С 5 — С . 

По способу треугольников грани призмы р а з б и в а ю т с я д и а г о н а л я м и 
на треугольники, определяются н а т у р а л ь н ы е длины их сторон и выпол­
няется последовательное построение этих треугольников в плоскости 
чертежа (рис. 6) . 

Грань призмы АА'В'В р а збита д и а г о н а л ь ю АВ' на два треугольни­
ка АА'В' и В'ВА. Н а т у р а л ь н а я величина ребра ВВ' определена в р а щ е ­
нием вокруг оси, перпендулярной горизонтальной плоскости проекций 
и проходящей через точку В'. Д р у г и е два ребра АА' и С С по величине 
равны ребру ВВ' и определения их натуральной величины не требуется . 
Н а т у р а л ь н а я величина д и а г о н а л и АВ' определена в р а щ е н и е м вокруг 
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оси, перпендикулярной фронтальной плоскости проекций и проходящей 
через точку Л. Н а т у р а л ь н а я величина ребра основания АВ определена 
вращением вокруг оси, перпендикулярной горизонтальной плоскости 
проекций и проходящей через точку В. 

По н а т у р а л ь н ы м величинам сторон А2°В2, В2'В2

п, А^В" в плоскости 
чертежа строятся треугольники ABB' и В'А'А, при этом Л В = Л 2 ° в 2 ; 
ВВ' = В^'В-р, АВ'=А\В\". Определение н а т у р а л ь н ы х величин других 
ребер, сторон основания и соответствующих д и а г о н а л е й призмы произ­
водится аналогично. П о л н а я р а з в е р т к а призмы п о к а з а н а на чертеже . 

Н а рис. 7 п о к а з а н о построение р а з в е р т к и боковой поверхности 
призмы по способу раскатки. Д л я этого методом перемены плоскостей 
проекций спроецируем призму на новую ф р о н т а л ь н у ю плоскость П 4 , па­
р а л л е л ь н у ю р е б р а м призмы. При этом ее ребра спроецируются на пло­
скость П 4 в н а т у р а л ь н у ю величину. Определим т а к ж е н а т у р а л ь н ы е 
величины ребер основания , например в р а щ е н и е м вокруг осей, перпен­
дикулярных горизонтальной плоскости проекций и п р о х о д я щ и х через 
точки В и С. 

Из точек Л 4 , Bi, С/, проведем перпен ди ку л яр ы к новым проекциям 
ребер. З а т е м из точки В 4 радиусом В 4 Л —В 2Л 2° проводим дугу до пере­
сечения с перпендикуляром, проведенным из точки Л 4 , получаем точку Л. 
З а т е м радиусом АС=А2'С2 из точки Л проводим дугу до пересечения 
с перпендикуляром, проведенным из точки С/±> получим точку С и т. д . 
Из точек А, С, В проводим прямые , п а р а л л е л ь н ы е ребру в 4 до пересе­
чения с соответствующими п е р п е н д и к у л я р а м и , проведенными из других 
концов ребер. Этот способ целесообразно применять , когда величина 
сторон основания м о ж е т быть взята непосредственно с плоскости чер­
тежа , т. е. когда основание п р и н а д л е ж и т плоскости проекций или п а р а л ­
лельно ей. 

Р а з в е р т к а поверхности п и р а м и д ы 

Н а рис. 8 показано построение р а з в е р т к и боковой поверхности пи­
рамиды. Д л я этого каким-либо методом определяется н а т у р а л ь н а я вели­
чина ребер. В данном случае она определена методом прямоугольного 
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треугольника . В любом месте на поле ч е р т е ж а выбирается точка So, от 
которой о т к л а д ы в а ю т с я величины горизонтальных проекций ребер 
S0A = SiAh S0B=SiBi, S0C=SiC]-, отрезок S0S равен высоте п и р а м и д ы . 
Соединив точки А, В, С с точкой S, получим н а т у р а л ь н ы е величины 
ребер. 

Стороны основания АВ, ВС, СА в данном примере проецируются 
на горизонтальную плоскость проекций в н а т у р а л ь н у ю величину. З а т е м 
по н а т у р а л ь н ы м величинам ребер и сторон основания строим треуголь­
ники SAB, SBC, SCA, которые в совокупности и будут п р е д с т а в л я т ь 
собой развертку боковой поверхности пирамиды. Основание ABC при­
страивается к любой из граней. 

§ 2. С Е Ч Е Н И Е П О В Е Р Х Н О С Т Е Й В Р А Щ Е Н И Я П Л О С К О С Т Ь Ю . 
Р А З В Е Р Т К А П О В Е Р Х Н О С Т И 

Сечение поверхности в р а щ е н и я плоскостью строится с л е д у ю щ и м 
образом: 

1) вводятся вспомогательные секущие плоскости частного или об­
щего положения ; 

2) находятся линии пересечения вспомогательных плоскостей с за ­
данной плоскостью и поверхностью; 

3) определяются общие точки, п р и н а д л е ж а щ и е поверхности и се­
кущей плоскости; 

4) полученные точки соединяются плавной кривой линией, к о т о р а я 
и определяет собой фигуру сечения. 

Д л я поверхностей в р а щ е н и я вспомогательные плоскости следует 
выбирать так, чтобы в пересечении с ними получались либо окружности , 
либо прямые линии. О к р у ж н о с т и у поверхностей в р а щ е н и я получаются 
в случае, когда секущая плоскость п е р п е н д и к у л я р н а оси в р а щ е н и я , 
а прямые, — когда с е к у щ а я плоскость пересекает поверхность по пря­
молинейным о б р а з у ю щ и м . 

При пересечении поверхности в р а щ е н и я второго п о р я д к а плоско­
стью в сечении получается одна из кривых второго п о р я д к а : о к р у ж ­
ность, эллипс , п а р а б о л а , гипербола , либо две пересекающиеся или па­
р а л л е л ь н ы е прямые . Вся совокупность кривых второго п о р я д к а м о ж е т 
быть получена пересечением конуса плоскостью, поэтому эти кривые 
часто н а з ы в а ю т кривыми конических сечений. 

П р и пересечении поверхностей в р а щ е н и я плоскостью могут быть 
получены следующие линии второго п о р я д к а . 

К о н у с в р а щ е н и я ( р и с . 9 ) 

Окружность , когда с е к у щ а я плоскость п е р п е н д и к у л я р н а оси вра ­
щения; 

эллипс, когда с е к у щ а я плоскость н а к л о н е н а к оси конуса и пересе­
кает все о б р а з у ю щ и е ; 

п а р а б о л а , если с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь н а одной о б р а з у ю ­
щей конуса; 

гипербола, если секущая плоскость п а р а л л е л ь н а двум о б р а з у ю щ и м 
конуса; 

две пересекающиеся прямые , когда плоскость проходит через вер­
шину конуса и пересекает его; 

п р я м а я , когда с е к у щ а я плоскость касается конической поверх­
ности. 

11 
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Ц и л и н д р в р а щ е н и я (рлс. 10) 

Окружность , когда с е к у щ а я плоскость п е р п е н д и к у л я р н а оси вра ­
щения; 

эллипс , когда с е к у щ а я плоскость н а к л о н е н а к оси в р а щ е н и я ; 
две п а р а л л е л ь н ы е прямые , если с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь н а 

оси вращения ; 
п р я м а я , если секущая плоскость к а с а е т с я поверхности; 

ГО 

Р и с . 10 

П а р а б о л о и д в р а щ е н и я (рис. 11) 

Окружность , если с е к у щ а я плоскость п е р п е н д и к у л я р н а оси вра ­
щения; 

эллипс , если с е к у щ а я плоскость не п а р а л л е л ь н а и не перпендику­
л я р н а оси в р а щ е н и я ; 

п а р а б о л а , когда с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь н а оси в р а щ е н и я . 

О д н о п о л о с т и ы й г и п е р б о л о и д в р а щ е н и я ( р и с . 1 2 ) 

Однополостный гиперболоид в р а щ е н и я т а к ж е , к а к и коническая по­
верхность, содержит все виды конических сечений, которые могут быть 
получены при следующих условиях: 

окружность , если с е к у щ а я плоскость п е р п е н д и к у л я р н а оси в р а ­
щения; 

эллипс, если секущая плоскость пересекает все о б р а з у ю щ и е поверх­
ности; 

гипербола, когда с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь н а двум о б р а з у ю ­
щим асимптотического конуса; 

п а р а б о л а , если с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь н а одной о б р а з у ю щ е й 
асимптотического конуса; 
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две пересекающиеся прямые , когда с е к у щ а я плоскость п а р а л л е л ь ­
на оси в р а щ е н и я ; 

две п а р а л л е л ь н ы е прямые , если с е к у щ а я плоскость к а с а е т с я асимп­
тотического конуса . 

Т о р (рис. 13) 

Открытый тор (кольцо) — поверхность четвертого п о р я д к а . В за ­
висимости от п о л о ж е н и я секущей плоскости W могут быть получены кри­
вые, н а з в а н и я и ф о р м а которых д а н ы на рис. 13. 

П р и определении линии пересечения поверхности с плоскостью ко­
личество точек, которые н у ж н ы д л я построения этой линии, м о ж е т 
быть различным, но независимо от их числа необходимо найти некото­
рые точки особого р а с п о л о ж е н и я , н а з ы в а е м ы е опорными или х а р а к т е р ­
ными. Определение их рассмотрено в примере 3. 

Если р а с с м а т р и в а т ь кривую поверхность к а к гибкую н е р а с т я ж и ­
мую оболочку, то некоторые из них, постепенно д е ф о р м и р у я , м о ж н о со­
вместить с плоскостью без р а з р ы в о в и складок . О ч е р т а н и е поверхности, 
совмещенной с плоскостью, н а з ы в а е т с я разверткой, а с а м а т а к а я по­
верхность — развертывающейся. 

Основным способом построения р а з в е р т о к кривых р а з в е р т ы в а ю щ и х ­
ся поверхностей является способ треугольников ( т р и а н г у л я ц и и ) . Этот 
способ применяют для построения р а з в е р т о к всех линейчатых поверхно­
стей, кроме цилиндрических- Сущность способа треугольников за­
ключается в том, что кривую линейчатую поверхность з а м е н я ю т впи­
санной многогранной поверхностью с треугольными г р а н я м и , р а з в е р т к у 
которой и строят. 

Р а з в е р т к и в с е в о з м о ж н ы х цилиндрических поверхностей строят спо­
собом нормального сечения и способом р а с к а т к и . 
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Первый из них состоит в том, что в з а д а н н у ю цилиндрическую по­
верхность вписывают призматическую поверхность с у з к и м и боковыми 
гранями, которую и р а з в е р т ы в а ю т по способу нормального сечения. П о 
второму способу вписанная п р и з м а т и ч е с к а я поверхность « р а с к а т ы в а е т ­
ся». Оба эти способа рассмотрены в § 1. 

П р и м е р 3. Построить проекции линии пересечения койуса, вра­
щения с плоскостью 1,(MNL) общего п о л о ж е н и я . О п р е д е л и т ь н а т у р а л ь ­
ную величину сечения. Построить р а з в е р т к у нижней отсеченной части 
конуса (рис. 14). 

В р а с с м а т р и в а е м о м примере з а д а н н а я с е к у щ а я плоскость пересе­
кает все о б р а з у ю щ и е конусы, поэтому сечением конуса , согласно изло­
женному ранее , будет эллипс . 

Построение эллипса начинаем с определения его х а р а к т е р н ы х точек. 
Н а и в ы с ш а я и н а и н и з ш а я точки сечения А и В о п р е д е л я ­

ются с помощью линии наибольшего уклона з а д а н н о й плоскости к пло­
скости проекции IJit пересекающей ось конуса . 

З а к л ю ч и м линию наибольшего уклона 1—2, п е р п е н д и к у л я р н у ю к 
MN, в горизонтально-проецирующую плоскость fi(Qi) и определим точ­
ки Л и В, п р и н а д л е ж а щ и е линии 1—2 и соответствующим о б р а з у ю щ и м 
конуса. Полученный отрезок АВ я в л я е т с я большой осью эллипса се­
чения. 

Точки С и D малой оси эллипса л е ж а т на горизонтали h (hi; h2), 
проходящей через точку О — середину отрезка АВ. З а к л ю ч и в горизон­
т а л ь h (hi, h2) в плоскость Г ( Г г ) , найдем м а л у ю ось CD (CiDt, C2D2) 
к а к пересечение окружности конуса, л е ж а щ е й в плоскости Г с горизон­
т а л ь ю h. 

Г р а н и ц а в и д и м о с т и сечения на плоскости П 2 определяется 
точками, л е ж а щ и м и на крайних , очерковых о б р а з у ю щ и х конуса . Д л я 
их нахождения введем вспомогательную ф р о н т а л ь н у ю плоскость Ф ( Ф 1 ) , 
которая пересечет конус по очерковым о б р а з у ю щ и м , а плоскость 2 а — 
по фронтали 3—4. Пересечением их ф р о н т а л ь н ы х проекций о п р е д е л я т с я 
Е и F — точки границы видимости. 

Кроме х а р а к т е р н ы х точек с п о м о щ ь ю горизонтальной плоскости 
Г ' ( Г / ) , найдены промежуточные точки G и К- Соединив полученные 
точки плавной кривой, найдем проекции сечения эллипса . 

Видимость конуса и плоскости 2 относительно плоскостей проекций 
определяется методом к о н к у р и р у ю щ и х точек. 

Д л я определения натуральной величины сечения воспользуемся 
способом в р а щ е н и я плоскости 2 вокруг горизонтали MN до совмещения 
ее с горизонтальной плоскостью уровня , тогда все точки сечения на го­
ризонтальной плоскости проекции переместятся по п р я м ы м , перпенди­
кулярным MiNi, а р а д и у с в р а щ е н и я к а ж д о й точки спроецируется в на­
туральную величину. 

I Н а т у р а л ь н ы е величины радиусов в р а щ е н и я точек А я В найдены 
методом прямоугольного треугольника и о т л о ж е н ы на соответствующем 
перпендикуляре к оси в р а щ е н и я . Полученный отрезок А0Ва — н а т у р а л ь ­
ная величина большой оси эллипса . З а т е м через точку О 0 проведена 
линия , п е р п е н д и к у л я р н а я к А0В0, и на ней о т л о ж е н отрезок, р а в н ы й 
CiDi, который п р е д с т а в л я е т собой н а т у р а л ь н у ю величину м а л о й оси 
эллипса . О с т а л ь н ы е точки сечения м о ж н о построить т а к и м ж е о б р а з о м , 
к а к и точки Л и В. 

Р а з в е р т к а боковой поверхности прямого кругового конуса пред­
ставляет собой круговой сектор с радиусом , р а в н ы м д л и н е о б р а з у ю щ е й 

конуса I, и углом, о п р е д е л я е м ы м по ф о р м у л е а = 1 8 0 ° — где d — диа­
метр основания конуса . 
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Построение р а з в е р т к и отсеченной части конуса производится сле­
дующим о б р а з о м : 

1) по з а д а н н ы м d и / определяется угол кругового сектора а и стро­
ится полная р а з в е р т к а боковой поверхности конуса . Р а з р ы в боковой по­
верхности конуса рекомендуется производить по о б р а з у ю щ и м ; на кото­
рых л е ж а т в ы с ш а я или н и з ш а я точки сечения. Если с е к у щ а я плоскость 
пересекает основание тела , то р а з в е р т к у необходимо строить так , чтобы 
она п р е д с т а в л я л а собой единую симметричную фигуру; 

2) окружность основания конуса делится на 12 или более р а в н ы х 
частей (точки /—XII); 

3) дуга кругового сектора делится на такое ж е число р а в н ы х частей 
(в примере 12 ч а с т е й ) . Д л я этого хорды д у г / — / / , / / — / / / , . . . XII—/ на 
развертке з а м е н я ю т с я соответствующими х о р д а м и дуг основания кону­
са, что обеспечивает достаточную точность построения; 

4) через полученные точки и вершину 5 проводятся о б р а з у ю щ и е 
SI—SXII; 

5) на о б р а з у ю щ и е наносятся точки, п р и н а д л е ж а щ и е фигуре сече­
ния. Д л я этого определяется их н а т у р а л ь н а я величина расстояния от 
вершины 5 или от основания конуса одним из известных способов. 
В р а с с м а т р и в а е м о м примере эти расстояния определены методом вра­
щения вокруг проецирующих прямых . Все о б р а з у ю щ и е конуса вместе 
с н а х о д я щ и м и с я на них точками сечения в р а щ а ю т с я до п о л о ж е н и я , ког­
да они станут очерковыми о б р а з у ю щ и м и и на их ф р о н т а л ь н о й проекции 
будет найдено искомое расстояние . Так , н а п р и м е р , н а т у р а л ь н ы м и вели­
чинами расстояний точек А, В и 11 от вершины конуса будут SA2, SB2' 
и Sll2'. 

Если точки сечения (как , например , С и D) не л е ж а т на о б р а з у ю ­
щих SI—SXII, то их положение на р а з в е р т к е определяется с п о м о щ ь ю 
промежуточных о б р а з у ю щ и х вышеописанным способом; 

6) нанесенные на р а з в е р т к е точки соединяются друг с другом п л а в ­
ной кривой линией; 

7) к полученной р а з в е р т к е пристраивается основание конуса и на­
т у р а л ь н а я величина его сечения, к а к п о к а з а н о на чертеже . 

§ 3. П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е П Р Я М О Й С П О В Е Р Х Н О С Т Ь Ю 

Чтобы найти точки пересечения прямой с поверхностью, следует 
заключить прямую в плоскость, построить линию пересечения плоскости 
и поверхности; общие точки для заданной прямой и линии пересечения 
будут искомыми. 

При определении точек пересечения прямой с поверхностью м о ж н о 
брать любую плоскость-посредник, п р о х о д я щ у ю через прямую, одна­
ко при решении з а д а ч эту плоскость следует в ы б и р а т ь так , чтобы линия 
пересечения ее с з а д а н н о й поверхностью б ы л а простейшего вида (пря­
мые линии и о к р у ж н о с т и ) . 

В качестве плоскостей-посредников при решении з а д а ч прини­
маются к а к плоскости частного, т а к и общего п о л о ж е н и я . 

П р и м е р 4. Построить точки пересечения прямой d с поверхно­
стью трехгранной призмы с боковыми р е б р а м и а, Ь, с (рис. 15). 

З а к л ю ч и м прямую d во ф р о н т а л ь н о - п р о е ц и р у ю щ у ю плоскость 
0 ^ в 2 ) и построим треугольник ABC пересечения плоскости и поверхно­
сти. В точках М и К треугольник и п р я м а я d пересекаются м е ж д у собой, 
следовательно, в этих ж е точках п р я м а я d пересекается с поверх­
ностью. 
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При определении видимости прямой относительно поверхности м о ж ­
но воспользоваться видимостью граней на к а ж д о й из плоскостей про­
екций. 

Если точка входа или выхода р а с п о л а г а е т с я на видимой грани, то 
п р я м а я в этой области будет видимой, в противном случае она будет 

Р и с . 15 Р и с . 16 

невидимой. Видимость м о ж н о определить т а к ж е и методом конкурирую­
щих точек. 

П р и м е р 5. Построить точки пересечения прямой а с поверхно­
стью наклонного конуса . П о к а з а т ь видимость прямой (рис. 16). 

Если через прямую провести вспомогательную плоскость частного 
положения , то в сечении будет эллипс , построить который на ч е р т е ж е 
затруднительно, поэтому д л я получения сечения простейшего вида необ­
ходимо з а д а н н у ю прямую з а к л ю ч и т ь в плоскость общего п о л о ж е н и я , 
проходящую через вершину 5 конуса и п е р е с е к а ю щ у ю его по п р я м о ­
линейным о б р а з у ю щ и м . Т а к у ю плоскость з а д а д и м п е р е с е к а ю щ и м и с я 
прямыми, одна из которых а — з а д а н н а я , а д р у г а я Ъ — проходит через 
вершину 5. Чтобы найти о б р а з у ю щ и е , по которым плоскость H(aXb) 
пересекает конус, нужно найти линию пересечения ее с плоскостью 
основания Г ( Г 2 ) . Эта п р я м а я (CD) определит опорные точки Е и F 
прямолинейных о б р а з у ю щ и х конуса, в пересечении которых с п р я м о й 
будут найдены искомые точки К и М. 

Видимость прямой определяется видимостью о б р а з у ю щ и х сечения, 
как показано на чертеже . 

При определении точек встречи прямой с наклонной цилиндриче­
ской поверхностью плоскость-посредник з а д а е т с я п е р е с е к а ю щ и м и с я 
прямыми, одна из которых — з а д а н н а я п р я м а я , а вторая п а р а л л е л ь н а 
образующим цилиндра . Д а л ь н е й ш е е решение этой з а д а ч и аналогично 
рассмотренному. 
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П р и м е р 6. Построить точки пересечения прямой а со сферой. 
П о к а з а т ь видимость прямой (рис. 17). 

При определении точек встречи прямой с поверхностью м о ж н о избе­
ж а т ь построения сложной линии пересечения плоскости-посредника с по­
верхностью, применив какой-либо из методов п р е о б р а з о в а н и я ч е р т е ж а . 

В данном примере плоскость-посредник — горизонтально-проециру­
ю щ а я плоскость Б ( S i ) , п р о х о д я щ а я через п р я м у ю а, рассечет сферу по 
окружности , н а т у р а л ь н ы й вид которой определяется с помощью з а м е н ы 
плоскости П 2 на П~4, п а р а л л е л ь н о й Б-

Н а плоскости ГЦ строятся проекции прямой и о к р у ж н о с т и сечения 
сферы плоскостью 2 , в пересечении которых н а х о д я т с я проекции иско­
мых точек. 

О б р а т н ы м проектированием о п р е д е л я ю т с я проекции точек в исход­
ном положении. 

Видимость прямой а на плоскостях проекции определяется видимо­
стью частей поверхности сферы, на которых л е ж а т полученные точки 
N и М. Относительно плоскости П] т о ч к а ^ будет видимой, т а к к а к она 
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л е ж и т на верхней видимой полусфере , а точка М, л е ж а щ а я на нижней 
полусфере, будет невидимой. 

Р а с с у ж д а я подобным о б р а з о м о видимости прямой относительно 
плоскости П 2 , з а к л ю ч а е м , что отрезок Л 2 Л/ 2 будет видимым, а отрезок 
М2В2 в пределах фронтального очерка будет невидимым. 

П р и м е р 7. Построить точки пересечения прямой АВ с поверхно­
стью в р а щ е н и я Ф, если п р я м а я пересекает ось в р а щ е н и я (рис. 18). 
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Через прямую Л В проводим г о р и з о н т г л ь н о - п р о е ц и р у ю щ у ю пло­
скость @ ( 6 i ) . Она пересечет поверхность по меридиану . Д л я определе­
ния точек пересечения прямой с этим меридианом плоскость 0 вместе 
с прямой в р а щ а е м вокруг оси в р а щ е н и я до совмещения с г л а в н ы м мери­
дианом. П р я м а я при этом з а й м е т п о л о ж е н и е А'В' ( Л / В / ; А2'В2), и на 
фронтальной плоскости проекций определятся точки N2 и М2 . Путем 
обратного в р а щ е н и я находим точки М и N пересечения прямой с поверх­
ностью. 

Определение видимости на поверхностях такого вида рассмотрено 
в примере 6. 

§ 4. П Л О С К О С Т И , К А С А Т Е Л Ь Н Ы Е К П О В Е Р Х Н О С Т И 

Касательной плоскостью к поверхности называется геометрическое 
место всех касательных к кривым линиям на поверхности, проведенным 
через одну из ее точек. Таким о б р а з о м , д л я построения к а с а т е л ь н о й 
плоскости к поверхности в какой-либо ее точке на комплексном чер­
теже необходимо через эту точку провести две кривые линии, принад­
л е ж а щ и е поверхности, а затем к ним провести и к а с а т е л ь н ы е п р я м ы е . 
Эти две к а с а т е л ь н ы е к а к пересекающиеся п р я м ы е вполне о п р е д е л я т 
искомую касательную плоскость . 

К а с а т е л ь н а я плоскость м о ж е т иметь с поверхностью одну о б щ у ю 
точку, как , например , в случае сферы, либо совокупность общих точек, 
представляющих собой некоторую линию. Д л я линейчатых поверхно­
стей такой линией я в л я е т с я ее о б р а з у ю щ а я . Поэтому плоскость , каса ­
тельная к линейчатой поверхности, будет о п р е д е л я т ь с я одной из ее обра­
зующих и прямой линией, к а с а т е л ь н о й к какой-либо кривой на поверх­
ности, проходящей через точку на этой о б р а з у ю щ е й . 

Основными з а д а ч а м и на построение плоскостей, к а с а т е л ь н ы х к по­
верхности, я в л я ю т с я следующие : Л 

построение касательной плоскости в точке, данной на поверхности; 
построение касательной плоскости, проходящей через точку, не 

п р и н а д л е ж а щ у ю поверхности; 
построение касательной плоскости, п а р а л л е л ь н о й данной прямой ; 
построение касательной плоскости, проходящей через прямую, не 

п р и н а д л е ж а щ у ю поверхности (решение этой з а д а ч и в о з м о ж н о д л я сфе­
ры, эллипсоида в р а щ е н и я и других подобных поверхностей л и ш ь в слу­
чае, если п р я м а я не пересекает поверхность; д л я ц и л и н д р а — когда 
п р я м а я касается цилиндра или п а р а л л е л ь н а его о б р а з у ю щ и м ; д л я ко­
нуса — когда п р я м а я проходит через вершину конуса или к а с а е т с я его 
в какой-либо точке ) ; 

построение касательной плоскости, п а р а л л е л ь н о й з а д а н н о й плоско­
сти. Д л я цилиндра решение з а д а ч и в о з м о ж н о , если з а д а н н а я плоскость 
п а р а л л е л ь н а оси цилиндра ; д л я конуса — если в з а д а н н о й плоскости 
л е ж и т п р я м а я , п а р а л л е л ь н а я какой-либо одной о б р а з у ю щ е й конуса . 

Рассмотрим решение некоторых из у к а з а н н ы х з а д а ч . 
П р и м е р 8. Через точку А на поверхности тора провести плос­

кость, касательную к поверхности (рис. 19). 
Д л я построения касательной плоскости через точку А на поверхно­

сти проведем две линии — п а р а л л е л ь h и меридиан т. О д н а из линий , 
определяющих искомую плоскость , будет к а с а т е л ь н а я t (tt; t2) к п а р а л ­
лели h (hi, h2). Вторую к а с а т е л ь н у ю k к меридиану т построим сле­
дующим образом : повернем меридиан т в положение главного мери­
диана , при этом точка А (А г, А2) переместится в новое положение — 
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Л ' ( Л / , А2). Построим к а с а т е л ь н у ю к главному меридиану , проходя­
щую через точку Л ' и найдем ее точку пересечения 5 (Sh S2) с осью 
i (h, h). З а т е м , в р а щ а я меридиан вместе с касательной в исходное по­
ложение , найдем п о л о ж е н и е к а с а т е л ь н о й k (kh k2), проходящей через 

точку Л и п е р е с е к а ю щ у ю ось i 
в точке 5. К а с а т е л ь н ы м и t и k 
будет о п р е д е л я т ь с я и с к о м а я 
к а с а т е л ь н а я плоскость к по­
верхности. 

Если н а х о ж д е н и е точки пе­
ресечения 5 касательной k с 
осью в р а щ е н и я на ч е р т е ж е за ­
труднительно , то искомую ка­
сательную м о ж н о построить с 
помощью точки / (1\, / 2 ) , взя ­
той произвольно на этой каса ­
тельной. Построение проекций 
этой точки в исходном поло­
ж е н и и н е с л о ж н о и у к а з а н о на 
ч е р т е ж е с т р е л к а м и . 

П р и м е р 9. П о с т р о и т ь 
плоскости, к а с а т е л ь н ы е к на­
клонному эллиптическому ци­
линдру, п а р а л л е л ь н ы е прямой 
d (рис. 20). 

И с к о м ы е плоскости д о л ж н ы 
к а с а т ь с я поверхности цилинд­
ра по о б р а з у ю щ и м . Д л я их оп­
ределения с н а ч а л а строим 
плоскость п а р а л л е л и з м а , кото­
р а я на ч е р т е ж е з а д а н а пересе­
к а ю щ и м и с я п р я м ы м и л и н и я м и 
а ( а ь а 2 ) и b (b\,b2), соответ­
ственно п а р а л л е л ь н ы м и пря­
мой d и о б р а з у ю щ и м цилинд­
ра . З а т е м найдем линию пе­
ресечения /—2 (1\—2\, 12—22) 

этой плоскости с плоскостью Г ( Г 2 ) , проходящей через основание 
цилиндра . После этого проведем к а с а т е л ь н ы е t (ti, t2) и k (ki, k2) 
к окружности основания , п а р а л л е л ь н ы е линии /—2, найдем точки ка­
сания А и В, а з атем и искомые о б р а з у ю щ и е / (U, 12) и s ( s b s2). Эти 
образующие и соответствующие к а с а т е л ь н ы е будут определять собой 
плоскости 2 (iXt) и- в (sXk), к а с а т е л ь н ы е к поверхности ц и л и н д р а 
и п а р а л л е л ь н ы е прямой d. 

П р и м е р 10. Построить плоскости, к а с а т е л ь н ы е к сферической 
поверхности и п а р а л л е л ь н ы е плоскости Q (/, С) (рис. 21). Плоскость , 
к а с а т е л ь н а я к сферической поверхности, п е р п е н д и к у л я р н а к радиусу , 
проведенному из центра сферы в точку к а с а н и я . Н а п р а в л е н и е этого ра­
диуса определяется перпендикуляром к з а д а н н о й плоскости Q. И с х о д я 
из этого, искомую плоскость построим с л е д у ю щ и м о б р а з о м : 

1) в плоскости Q строим горизонталь h и ф р о н т а л ь f, п р о х о д я щ и е 
через точку С; 

2) через центр сферы О ( О ъ 0 2 ) проведем п р я м у ю линию О—3 
(Oi—Зй 02—32), п е р п е н д и к у л я р н у ю к плоскости Q, и найдем точки 
К (Ki; К2) и L (Li\ L2) ее пересечения со сферой. Эти точки легко нахо­
дятся преобразованием комплексного ч е р т е ж а — в р а щ е н и е м сферы и 
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линии О—3 вокруг оси, проходящей через центр сферы п е р п е н д и к у л я р ­
но к плоскости П ь 

3) через точки К и L проведем п р я м ы е линии a, f1 и Ь, / 2 , п а р а л ­
лельные линиям /, f плоскости Q. 

П е р е с е к а ю щ и е с я линии а Х / 1 , bxf2 будут определять искомые к а с а ­
тельные плоскости к сфере, п а р а л л е л ь н ы е плоскости Q. 

Г л а в а II. В З А И М Н О Е П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е П О В Е Р Х Н О С Т Е Й 

§ 5. В З А И М Н О Е П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е М Н О Г О Г Р А Н Н И К О В 

Л и н и я пересечения двух многогранников п р е д с т а в л я е т собой про­
странственную ломаную линию, к о т о р а я м о ж е т р а с п а д а т ь с я на две 
з амкнутые линии. З в е н ь я м и этих линий я в л я ю т с я отрезки прямых , по 
которым пересекаются грани обоих многогранников , а в е р ш и н а м и —• 
точки пересечения ребер первого многогранника с г р а н я м и второго и 
ребер второго многогранника с г р а н я м и первого. 

Отсюда вытекают два способа построения линий взаимного пере­
сечения двух многогранников : 

построение вершин ломаной , 
построение сторон ломаной . 
По второму способу построение сводится к многократному решению 

задачи о пересечении двух плоскостей. Н а практике предпочитают опре­
делять вершины линии пересечения, а ее стороны находят соединением 
соответствующих вершин. В этом случае : 

1) через к а ж д о е ребро многогранников проводятся вспомогательные 
плоскости частНого или общего п о л о ж е н и я ; 

2) находятся фигуры сечения этими плоскостями поверхностей дру-

3) находятся точки пересечения ребер с соответствующими сторо­
нами фигуры сечения; эти точки будут я в л я т ь с я точками пересечения 
ребер одного многогранника с г р а н я м и другого; 

4) полученные точки соединяются в определенной последовательно­
сти друг с другом, и будет н а й д е н а и с к о м а я л и н и я пересечения много­
гранников . 

Вспомогательные плоскости частного п о л о ж е н и я могут быть приме­
нены при любом р а с п о л о ж е н и и многогранников в пространстве ; плоско­
сти ж е общего п о л о ж е н и я целесообразно применять , когда основания 
многогранников я в л я ю т с я плоскостями уровня или проецирующими. 

Проекции линии пересечения всегда находятся в пределах п л о щ а д и 
наложения одноименных проекций пересекающихся поверхностей. 

П р и м е р 11. Построить линию пересечения наклонных призмы и 
пирамиды, п о к а з а т ь ее видимость относительно плоскостей проекций 
П, и П 2 (рис. 22). 

Найдем точки встречи ребер призмы с г р а н я м и пирамиды, д л я чего 
проведем через них вспомогательные горизонтальные плоскости Г, Г ' , . 
Г " . Вспомогательные плоскости пересекут п и р а м и д у по треугольникам , 
в пересечении которых с р е б р а м и призмы получим искомые точки. По-
расположению горизонтальных проекций ребер и треугольников видно. 
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что ребра KF и DM не пересекают пирамиду , а ребро EN входит в 
грань SAC в точке J и выходит из грани SBC в точке 2. 

Н а й д е м точки встречи ребер п и р а м и д ы с г р а н я м и призмы, д л я чего 
через эти ребра проведем ф р о н т а л ь н о - п р о е ц и р у ю щ и е плоскости Б , 2 ' , 
Б " . Построим треугольники, по которым плоскости пересекут призму, 

Р и с . 22 

а затем найдем точки пересечения ребер п и р а м и д ы с этими треуголь­
никами. 

В пересечении горизонтальных проекций этих элементов получим 
следующие точки: 3 и 4 — пересеченные ребра SA с г р а н я м и DK и DE, 
5 и 6 — ребра SC с г р а н я м и DK и КЕ, 7 и 8 — ребра SB с г р а н я м и 
DK и DE. 

Полученные точки наносим на д и а г р а м м у , к о т о р а я определит по­
следовательность их соединения и видимость звеньев линии пересе­
чения. 

Д л я построения д и а г р а м м ы проводим р я д в е р т и к а л ь н ы х и гори­
зонтальных линий, соответствующих р е б р а м з а д а н н ы х многогранников . 
Полученные прямоугольники п р е д с т а в л я ю т собой р а з в е р н у т ы е и нало­
ж е н н ы е друг на друга грани многогранников . Н а д и а г р а м м е у к а з ы в а -
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ется плоскость проекций, д л я которой она п р е д н а з н а ч е н а , о б о з н а ч а ю т с я 
ребра . Н а гранях ставят з н а к « + » или «—» в зависимости от их види­
мости. На д и а г р а м м у наносятся точки линии пересечения с учетом их 
принадлежности определенным р е б р а м и г р а н я м . Точки, р а с п о л о ж е н н ы е 
на одной грани, в пределах одного к в а д р а т а д и а г р а м м ы соединяют 
друг с другом сплошной основной или штриховой линией в зависимости 
от того, на видимой или невидимой грани о к а з а л с я отрезок . 

Д л я к а ж д о й плоскости проекций строим свою д и а г р а м м у видимо­
сти. Последовательность соединения точек и видимость отрезков линии 
пересечения на к а ж д о й из плоскостей проекций определяется соответ­
ствующей д и а г р а м м о й . В рассмотренном примере получим две з а м к ­
нутые линии пересечения: плоский треугольник 3—7—5—3 в грани 
KD призмы и пространственная пятизвенная л о м а н а я л и н и я 
1—6—2—8—4—1. 

§ 6. П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е М Н О Г О Г Р А Н Н И К О В С П О В Е Р Х Н О С Т Я М И В Р А Щ Е Н И Я 

Л и н и я пересечения многогранников с поверхностью в р а щ е н и я пред­
ставляет совокупность ряда плоских кривых линий. К а ж д а я п л о с к а я 
кривая линия , я в л я я с ь линией пересечения грани многогранника с по­
верхностью в р а щ е н и я , строится по точкам . В первую очередь необходи­
мо построить х а р а к т е р н ы е точки, а затем произвольные . К х а р а к т е р н ы м 
точкам относятся в ы с ш а я и н и з ш а я точки относительно плоскости, 
перпендикулярной оси в р а щ е н и я поверхности, а т а к ж е точки, п р и н а д л е ­
ж а щ и е очерковым о б р а з у ю щ и м поверхностей. П о с л е д н и е о п р е д е л я ю т 
границы видимости линии пересечения относительно плоскостей про­
екций. 

Основным способом построения линии пересечения многогранника 
с поверхностью в р а щ е н и я я в л я е т с я способ вспомогательных проециру­
ющих плоскостей, который з а к л ю ч а е т с я в следующем:" вводится р я д 
вспомогательных плоскостей-посредников , п е р е с е к а ю щ и х з а д а н н ы е 
поверхности по некоторым линиям . Пересечение этих линий определит 
точки, п р и н а д л е ж а щ и е линии пересечения поверхностей. Вспомогатель -
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ные плоскости выбирают так , чтобы они пересекали поверхности в р а щ е ­
ния по простейшим линиям — п р я м ы м или о к р у ж н о с т я м . В качестве 
вспомогательных можно воспользоваться и плоскостями общего поло­
жения , особенно в тех случаях , когда основания обеих поверхностей на­
ходятся в одной плоскости уровня или я в л я ю т с я проецирующими. П р и ­
менение плоскостей общего п о л о ж е н и я дает в о з м о ж н о с т ь провести 
предварительный а н а л и з и без специальных графических построений 
установить, какие ребра или о б р а з у ю щ и е двух поверхностей имеют об­
щие точки, что значительно у п р о щ а е т решение з а д а ч . 

При выборе плоскостей общего п о л о ж е н и я необходимо о б р а щ а т ь 
внимание на то, чтобы они пересекали поверхности в р а щ е н и я по обра­
зующим. В о з м о ж н ы следующие в а р и а н т ы пересечения: 

1. Пересекаются пирамида и конус (рис. 23). 
В этом случае вспомогательные плоскости необходимо проводить 

через прямую ST, соединяющую вершины плоскостей. О д н а из т а к и х 
плоскостей—плоскость 2 (STXSC)—проведена через у к а з а н н у ю пря­
мую и ребро SC пирамиды. Обозначим плоскость оснований поверхно­
стей через Г и построим линию МС пересечения ее с плоскостью 2 . 
Получим точки Е, С, F, К на основаниях поверхностей и сами о б р а з у ю ­
щие SE, SC, ТЕ и ТК, в пересечении которых о п р е д е л я т с я точки / , 2, 3, 
4 искомой линии пересечения з а д а н н ы х поверхностей. И з л о ж е н н ы м ме­
тодом можно строить т а к ж е линию пересечения двух п и р а м и д или двух 
конусов. 

2. Пересекаются пирамида и цилиндр (рис. 24). 

Р и с. 24 

В этом случае плоскости общего п о л о ж е н и я необходимо проводить 
через прямую SM, проходящую через вершину п и р а м и д ы п а р а л л е л ь н о 
о б р а з у ю щ и м цилиндра . Н а чертеже через эту п р я м у ю и ребро пира­
миды S D проведена плоскость в , построена п р я м а я MD пересечения 
этой плоскости с плоскостью Г оснований поверхностей, а з атем и обра­
зующие EF и KL, по которым плоскость 0 пересекает цилиндрическую 
поверхность. В пересечении этих о б р а з у ю щ и х получены точки 5, 6 иско­
мой линии пересечения. 

П о д о б н ы м о б р а з о м могут быть т а к ж е построены линии пересечения 
пирамиды с призмой, конуса с цилиндром и конуса с призмой. 

27 



3. Пересекаются призма и цилиндр (рис. 25). 
Чтобы вспомогательные плоскости пересекали з а д а н н ы е поверхно­

сти по о б р а з у ю щ и м , они д о л ж н ы быть п а р а л л е л ь н ы им. Д л я определе­
ния положения вспомогательных плоскостей в пространстве через 
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произвольную точку А проводятся линии AM и AN, соответственно па­
р а л л е л ь н ы е о б р а з у ю щ и м цилиндра и р е б р а м призмы. Они будут опре­
делять некоторую плоскость Л — плоскость параллелизма. З а т е м па­
раллельно этой плоскости проводится р я д секущих \ плоскостей. 
Плоскость Q, п о к а з а н н а я на чертеже , пересекает призму и цилиндр по 
образующим, на которых^ найдены точки 1, 2, 3, 4, п р и н а д л е ж а щ и е ли­
нии пересечения поверхностей. Этим способом могут быть т а к ж е постро­
ены линии пересечения двух призм или двух цилиндров . 

П р и м е р 12. Построить линию пересечения четырехгранной пи­
рамиды с цилиндром (рис. 26). 

Л и н и я пересечения состоит из дуг четырех эллипсов и четырех­
угольника . Построим х а р а к т е р н ы е точки искомых линий. 

Н а и н и з ш и е т о ч к и 1, 2, 3, 4 л е ж а т на линиях наибольшего 
уклона SE, SO, SP и SR к а ж д о й грани п и р а м и д ы ; г о р и з о н т а л ь н ы е про­
екции таких линий перпендикулярны горизонтальным проекциям гори­
зонталей, которыми я в л я ю т с я основания граней. 

Т о ч к и в и д и м о с т и 5, 6 относительно плоскости П 2 и 7, 8 — 
относительно плоскости Пз я в л я ю т с я точками пересечения очерковых 
фронтальных и профильных о б р а з у ю щ и х ц и л и н д р а с г р а н я м и пирами­
ды. Д л я построения этих точек через очерковые о б р а з у ю щ и е цилиндра 
проведены плоскости-посредники Ф ( Ф 1 ) и W (W\, X F 2 ) , п е р е с е к а ю щ и е 
пирамиду по о б р а з у ю щ и м SE, SF, SK и SL. В пересечении этих образую­
щих пирамиды с очерковыми о б р а з у ю щ и м и цилиндра определяются 
точки видимости. П р и построении точек 7 и 8 применено в р а щ е н и е 
образующих SL и SF вокруг оси цилиндра до п а р а л л е л ь н о с т и их пло­
скости П 2 . 

Г р а н и ц ы э л л и п с о в — точки 9, 10, 11, 12 — являются точка­
ми пересечения ребер пирамиды с цилиндром. Их горизонтальные про­
екции определяются в пересечении горизонтальных проекций ребер с 
окружностью цилиндра , а затем находятся ф р о н т а л ь н ы е проекции. 
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Р и с . 26 



П р о м е ж у т о ч н ы е точки эллипсов можно построить по точкам пере­
сечения произвольных о б р а з у ю щ и х п и р а м и д ы с поверхностью ц и л и н д р а , 
а т а к ж е с помощью горизонтальных плоскостей-посредников , пересека­
ющих цилиндр по окружности , а пирамиду — по четырехугольникам . 

Соединив плавной линией ф р о н т а л ь н ы е проекции точек, получим 
фронтальную проекцию линии пересечения 1—9—2—8—10—3—6—11— 
4—7—12—1; г о р и з о н т а л ь н а я ее проекция п р е д с т а в л я е т собой о к р у ж ­
ность. Кроме этой линии пересечения, построим плоский четырехуголь ­
ник 13—14—15—16 — пересечение пирамиды с верхним основанием ци­
линдра . 

П р и м е р 13. Построить линию пересечения двух наклонных призм, 
п о к а з а т ь видимость призм относительно плоскостей проекций ГЦ и ГЦ 
(рис. 27). 

Через произвольную точку пространства R проведена плоскость 
2 (ахЬ), у которой п р я м ы е а и Ь соответственно п а р а л л е л ь н ы р е б р а м 

Р и с . 27 

призм. Построена п р я м а я MN пересечения плоскости 2 с плоскостью Г 
оснований призм. Вспомогательные плоскости в (IxBP), A (mXAD), 
Q (nxFU), A (ixET), п а р а л л е л ь н ы е плоскости 2 , будут пересекать 
призмы по о б р а з у ю щ и м , а плоскость Г по п р я м ы м , п а р а л л е л ь н ы м пря -
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мой MN. Так , плоскость в , п р о х о д я щ а я через ребро BP первой призмы, 
пересекает вторую призму по о б р а з у ю щ и м / — / / / , //—IV, на которых 
в пересечении с ребром BP определятся точки / и 2. 

Аналогично находим точки 3, 4, 5, 6, 7, 8. П р о в е д я прямые , п а р а л ­
лельные прямой MN, через основания ребер KS и CL, видим, что эти 
прямые не пересекают основания второго многогранника . Значит , р е б р а 
KS и CL не имеют общих точек с другим многогранником. 

Полученные точки наносим на д и а г р а м м ы , пользуясь которыми 
соединяем ф р о н т а л ь н ы е и г о р и з о н т а л ь н ы е проекции этих точек на 
комплексном ч е р т е ж е и п о к а з ы в а е м видимость линии пересечения 
4—2—8—6—1—3—5—7-^-4. 

§ 7. В З А И М Н О Е П Е Р Е С Е Ч Е Н И Е П О В Е Р Х Н О С Т Е Й В Р А Щ Е Н И Я 

Линией пересечения поверхностей в р а щ е н и я я в л я е т с я пространст­
венная к р и в а я , иногда р а с п а д а ю щ а я с я на плоские к р и в ы е и п р я м ы е 
линии . 

Определение линии пересечения поверхностей в р а щ е н и я осущест­
вляется т ак ж е , к а к и других поверхностей, при помощи посредников , 
в качестве которых берутся плоскости или сферы. Условия , при кото­
рых выбираются те или иные посредники, р а с с м а т р и в а ю т с я в приме­
р а х 14, 15, 16. 

Л и н и я пересечения имеет х а р а к т е р н ы е точки, с которых и следует 
начинать построение. К таким точкам относятся : 

1) точки, л е ж а щ и е на главном меридиане ; 
2) точки, л е ж а щ и е на экваторе ; 
3) точки, п р и н а д л е ж а щ и е ф р о н т а л ь н о м у и горизонтальному очер­

ку поверхностей; 
4) в ы с ш а я и низшая точки относительно плоскости, перпендикуляр­

ной оси поверхности в р а щ е н и я . 
Х а р а к т е р н ы е точки позволяют видеть , в к а к и х г р а н и ц а х м о ж н о 

изменять положение вспомогательных секущих поверхностей (плоско­
стей) д л я определения произвольных точек линии пересечения. 

При построении линии пересечения поверхностей следует обра ­
тить внимание на то, что ее проекции д о л ж н ы л е ж а т ь в области н а л о ж е ­
ния проекций пересекающихся поверхностей. 

П р и м е р 14. Построить линию пересечения двух конусов с вер­
шинами S и Т. П о к а з а т ь видимость (рис. 28). 

Д а н ы две поверхности в р а щ е н и я , у которых оси и г л а в н ы е мериди-
а л ь н ы е плоскости п а р а л л е л ь н ы . З а д а ч а р е ш а е т с я методом секущих 
плоскостей. 

Н а и в ы с ш а я точка А линии пересечения л е ж и т в плоскости 2 ( 2 i ) — 
общей меридиальной плоскости двух тел. Повернем плоскость 2 вокруг 
оси конуса с вершиной 5 до положения , п а р а л л е л ь н о г о плоскости П 2 , 
тогда вершина Т з аймет положение Т (ТУ, ТУ), а меридианы, л е ж а щ и е 
в плоскости 2 , станут главными и определят в своем пересечении повер­
нутое положение искомой точки А' ( Л / , А2). О б р а т н ы м в р а щ е н и е м точ­
ки А' определяем точку А (А\, А2) — высш у ю точку линии пересечения. 
О к р у ж н о с т и основания конусов, л е ж а щ и е в одной плоскости Г, в пере­
сечении д а д у т точки Е и F — н и ж н и е точки линии пересечения . 

П р о м е ж у т о ч н ы е точки U; 2\, 3\\ 4\, построенные с помощью плоско­
стей Г', Г", определят горизонтальную проекцию линии пересечения, на 
которой находятся точки C t и Dit л е ж а щ и е на горизонтальной проекции 
главных меридианов поверхностей. 
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Видимость линии пересечения на плоскости П 2 определяется г л а в ­
ным меридианом конуса с вершиной Т, следовательно , в точке С 2 ви­
димость линии пересечения изменится . Строим ф р о н т а л ь н у ю п р о е к ц и ю 
линии пересечения с учетом видимости . 

Р и с . 28 

П р и м е р 15. Построить линию пересечения двух поверхностей 
вращения : цилиндра и усеченного конуса (рис. 29). 

Если две поверхности в р а щ е н и я , оси которых пересекаются , имеют 
общую плоскость симметрии, п а р а л л е л ь н у ю одной из плоскостей про­
екций, то д л я определения линии их пересечения пользуются методом 
концентрических сфер. 

Точка пересечения осей поверхностей определит центр сфер-посред­
ников. 
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В ы с ш а я точка А и н и з ш а я точка В о п р е д е л я ю т с я в этом случае , 
к а к пересечение главных меридианов . 

Д р у г и е точки линии пересечения о п р е д е л я ю т с я с л е д у ю щ и м обра­
зом. Из центра О проводим сферу радиусом R. Эта сфера-посредник 

Р и с . 29 

пересекает з а д а н н ы е поверхности в р а щ е н и я по о к р у ж н о с т я м , которые 
на фронтальной плоскости и з о б р а з я т с я о т р е з к а м и п р я м ы х . Пересечение 
этих отрезков определит точки пересечения окружностей , л е ж а щ и х на 
различных поверхностях (СС и DD'), а следовательно , и точки иско­
мой линии пересечения. 

И з м е н я я р а д и у с R сферы-посредника , м о ж н о получить р я д точек 
линии пересечения. Сфера-посредник , в п и с а н н а я в одну из поверхно­
стей, определит х а р а к т е р н ы е точки N, N', наиболее у д а л е н н ы е от осно­
вания цилиндра . 



Горизонтальная проекция линии пересечения определяется по­
строением п а р а л л е л е й , на которых л е ж а т точки линии пересечения. 

П р и м е р 16. Построить линию пересечения однополостного гипер­
болоида и отсека тора — кольца (рис. 30). 

Р и с . 30 

З а д а н н ы е поверхности имеют общую плоскость симметрии, п а р а л ­
лельную фронтальной плоскости проекций. Оси поверхностей в р а щ е н и я 
не пересекаются . К а ж д а я из поверхностей имеет семейство о к р у ж н о ­
стей, которые на ф р о н т а л ь н у ю плоскость проецируются в виде отрезков 
прямой. В этом случае д л я определения линии пересечения пользуются" 
эксцентрическими сферами-посредниками. 
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П р е ж д е всего определяем опорные точки — точки пересечения 
очерковых о б р а з у ю щ и х А и В. 

Д л я определения промежуточных точек проводим через ось вра ­
щения тора фронтально-проецирующую плоскость Q (Q2), к о т о р а я 
пересечет его по окружности . Центр сферы, пересекающей тор по этой 
окружности , находится на перпендикуляре , восстановленном из центра 
окружности к плоскости Q. 

Д л я пересечения однополостного гиперболоида вспомогательной 
сферой по окружности надо, чтобы центр этой сферы н а х о д и л с я на оси 
в р а щ е н и я гиперболоида . Точка О ' пересечения п е р п е н д и к у л я р а с осью 
в р а щ е н и я гиперболоида я в л я е т с я центром вспомогательной сферы со­
ответствующего радиуса R. Т а к а я вспомогател ьн ая с е к у щ а я сфера пере­
сечет кольцо и гиперболоид по о к р у ж н о с т я м , ф р о н т а л ь н ы е проекции 
которых — отрезки прямых . Точки пересечения этих о к р у ж н о с т е й при­
н а д л е ж а т искомой линии пересечения поверхностей. 

Аналогично определяются другие точки линии пересечения. Вспо­
могательные сферы имеют при этом р а з л и ч н ы е центры О", О'" на оси 
в р а щ е н и я гиперболоида . 

Построим по найденным точкам ф р о н т а л ь н у ю проекцию линии пе­
ресечения, определяем D2 и D2' — точки ее пересечения с ф р о н т а л ь н ы м и 
проекциями очерковых линий тора относительно плоскости П 1 
Горизонтальные проекции этих точек Di и о п р е д е л я т границу види­
мости линии пересечения на плоскости II,. 

Горизонтальные проекции промежуточных точек строим, пользуясь 
п а р а л л е л я м и поверхностей, которые проецируются на горизонтальную 
плоскость проекций в виде окружностей . 

Г л а в а III. А К С О Н О М Е Т Р И Ч Е С К И Е П Р О Е К Ц И И 

§ 8. О С Н О В Н Ы Е П О Л О Ж Е Н И Я А К С О Н О М Е Т Р И Ч Е С К О Г О П Р О Е Ц И Р О В А Н И Я 

Д л я улучшения наглядности и з о б р а ж е н и й геометрических фигур и 
тел на плоскостях проекций применяется аксонометрическое проециро­
вание. Сущность его состоит в том, что проецируемый объект , ориенти­
рованный определенным образом относительно ортогональных плоско­
стей проекций, методом п а р а л л е л ь н о г о проецирования и з о б р а ж а е т с я 
на специальной плоскости, н а з ы в а е м о й аксонометрической или картин­
ной плоскостью проекций. 

Пусть д а н а точка А, з а д а н н а я относительно ортогональных пло­
скостей проекций своими к о о р д и н а т а м и х, у, г. Спроецируем точку вме­
сте с ее проекциями Аи А2, As и осями ox, оу, oz по н а п р а в л е н и ю s на 
произвольно в ы б р а н н у ю плоскость IT (рис. 31). Н а этой плоскости по­
лучим аксонометрическое и з о б р а ж е н и е , где оси о'х', о'у', o'z' будут на­
зываться аксонометрическими осями, точка О' — началом аксонометри­
ческих координат, точка А' — аксонометрической проекцией точки А; 
х', у', г' — аксонометрическими к о о р д и н а т а м и . Отрезки п р я м ы х линий, 
п а р а л л е л ь н ы е ортогональным осям проекций, при их проецировании на 
плоскость П ' изменяют свою величину. Мерой их и с к а ж е н и я могут 
служить отношения аксонометрических координат к соответствующим 

35 



ортогональным к о о р д и н а т а м , н а з ы в а е м ы е коэффициентами или показа­
телями искажений. 

Р а з л и ч а ю т три коэффициента и с к а ж е н и й : 

А' А'3 х' 
" АА3 X 

А' А'' 
2 У' 

АА2 У 

А' А' 
1 

г' 
А Аг г 

- в направлении оси ох; 

-в направлении оси оу; 

•в направлении оси ог. 

В зависимости от величины угла наклона проецирующего луча ср 
к аксонометрической плоскости р а з л и ч а ю т косоугольную аксонометрию, 

Р и с . 31 

если ф=7^=90°, и прямоугольную, если <р = 90° К а ж д а я из этих аксоно­
метрических проекций м о ж е т быть: 

а) и з о м е т р и ч е с к о й , если все три к о э ф ф и ц и е н т а и с к а ж е н и я 
равны м е ж д у собой: ) 

I p = q = r; 

б) д и м е т р и ч е с к о й , если из трех коэффициентов и с к а ж е н и я 
два равны друг другу, н а п р и м е р : 

p — r, q = p, тфц; 
в) т р и м е т р и ч е с к о й , если все три к о э ф ф и ц и е н т а не р а в н ы 

м е ж д у собой: 

рФЯ, Цфт, гфр. 
Н а практике при построении и з о б р а ж е н и й н а и б о л ь ш е е распростра ­

нение получили п р я м о у г о л ь н а я изометрия и диметрия , а т а к ж е косо-
36 



угольная ф р о н т а л ь н а я диметрия , я в л я ю щ и е с я с т а н д а р т н ы м и аксономет­
рическими системами. 

Прямоугольная изометрия и диметрия. В теории аксонометриче­
ского проецирования д о к а з ы в а е т с я , что д л я прямоугольной аксономет­
рии справедливы следующие п о л о ж е н и я : 

1. Связь м е ж д у к о э ф ф и ц и е н т а м и и с к а ж е н и я в ы р а ж а е т с я зависи­
мостью 

р 2 - Н Ч - г 2 - 2 ; 

д л я прямоугольной изометрии, у которой p = q = r, Зр2 = 2, 
p = q = r = 0,82; 

для прямоугольной диметрии, у которой p = r, q = 0,5p, 
2,25/? 2=2, /? = л = 0 , 9 4 , q = 0,A7. 

Р и с . 32 
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При построении и з о б р а ж е н и й редко пользуются н а т у р а л ь н ы м и ко­
эффициентами искажений , обычно применяют приведенные к о э ф ф и ц и ­
енты искажений , р а в н ы е д л я прямоугольной изометрии p = q = r=\, 
д л я прямоугольной диметрии р=г=\, q = 0,5. П р и м е н е н и е таких к о э ф ­
фициентов удобно д л я построения аксонометрических проекций, т а к к а к 
дает возможность пользоваться действительными р а з м е р а м и или р а з ­
мерами, уменьшенными в два р а з а . Н о при этом получается не нату­
р а л ь н а я аксонометрическая проекция , а увеличенная в изометрии в 
1,22 р а з а , в диметрии — в 1,06 р а з а . 

2. Углы м е ж д у аксонометрическими осями я в л я ю т с я тупыми. 
Д л я прямоугольной изометрии (рис. 32, а) 

a = p = Y = 1 2 0 ° . 
Д л я прямоугольной диметрии (рис. 32, б) 

а = < у = 1 3 1 ° 2 5 ' , в = 97°10'. 

3. Окружности , р а с п о л о ж е н н ы е в плоскостях проекций или в пло­
скостях, им п а р а л л е л ь н ы х , проецируются на аксонометрическую пло­
скость в виде эллипсов . П р и этом б о л ь ш а я ось эллипсов всегда перпен­
д и к у л я р н а к той аксонометрической оси, которой в пространстве 
соответствует о р т о г о н а л ь н а я ось проекций, п е р п е н д и к у л я р н а я к пло­
скости проецируемой окружности , а м а л а я ось эллипсов п а р а л л е л ь н а 
этой оси. Р а с п о л о ж е н и е эллипсов относительно аксонометрических 
осей в той или иной плоскости п о к а з а н о на рис. 32, а — д л я прямоуголь ­
ной изометрии, на рис. 32, б — д л я прямоугольной диметрии . 

Б о л ь ш а я ось эллипсов в прямоугольной аксонометрии р а в н а диа­
метру проецируемой окружности , т. е. 

AB = EF=KL = d; 

м а л а я ось эллипсов р а в н а : 
д л я прямоугольной изометрии CD = 0,58d, 
д л я прямоугольной диметрии 

G # = 0 , 8 8 d , MN=Q,33d. 

Если д л я построения аксонометрических проекций принять приве­
денные коэффициенты и с к а ж е н и й , то большие и м а л ы е оси эллипсов 
будут равны: 

д л я прямоугольной изометрии 

AB=l,22d, CD = 0,7d; 
д л я прямоугольной диметрии 

EF=KL=l,06d, GH=0,94d, MN=:0,35d. 

Косоугольная фронтальная диметрия. Эта проекция получается , если 
проецирование производится на плоскость ГГ, п а р а л л е л ь н у ю фрон­
тальной плоскости проекций Г1 2, при н а к л о н е проецирующих лучей 
к плоскости ГГ, ф « 6 3 ° . Л и н и и , р а с п о л о ж е н н ы е в плоскостях , п а р а л ­
лельных плоскости ГЦ, при проецировании не изменяют своей длины,, 
а происходит и с к а ж е н и е л и ш ь линий, л е ж а щ и х в плоскостях Пi и П 3 . 
Коэффициенты и с к а ж е н и й и углы м е ж д у аксонометрическими осями 
д л я этой системы р а в н ы : 

р = г=\, 9 = 0,5, a = Y = 1 3 5 ° , 6 = 90°. 

Окружности , р а с п о л о ж е н н ы е в ортогональных плоскостях проекций 
или в плоскостях, им п а р а л л е л ь н ы х , проецируются на аксонометриче­
скую плоскость в о к р у ж н о с т ь и эллипсы (рис. 33). 
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Д и а м е т р окружности PQ = d. Б о л ь ш а я и м а л а я ось эллипсов р а в н ы : 

RS=l,06d, 7 , f /=0,35d, 

где d — диаметр проецируемой окружности . 

Р и с . 33 

Оси эллипсов наклонены к аксонометрическим осям о'х' и o'z' под 
углом 7°, к а к у к а з а н о на чертеже . 

§ 9. П О С Т Р О Е Н И Е А К С О Н О М Е Т Р И Ч Е С К И Х П Р О Е К Ц И Й Д Е Т А Л Е Й 

Д л я улучшения наглядности и з о б р а ж е н и й тех или иных деталей 
часто приходится прибегать к построению их аксонометрических проек­
ций. Они обычно строятся следующим о б р а з о м : 

1) выбирается вид аксонометрических проекций в з ависимости от 
х а р а к т е р а и формы детали ; 

2) выбирается р а с п о л о ж е н и е д е т а л и относительно н а п р а в л е н и я 
проецирования , т. е. определяется , к а к и е стороны д е т а л и д о л ж н ы быть 
видимы; 

3) производится ориентирование д е т а л и относительно ортогональ­
ных осей проекций с т а к и м расчетом, что м о ж н о было бы легко опреде­
лить координаты ее точек, которые в д а л ь н е й ш е м будут использованы 
д л я построения аксонометрической проекции; 

4) строятся аксонометрические оси в связи с выбранной аксономет­
рической системой; 

5) производится непосредственное построение аксонометрической 
проекции детали , причем последовательность ее построения зависит от 
формы детали . 

Н а рис. 34 д а н пример построения кронштейна в прямоугольной ди­
метрии, его ортогональный чертеж дан на рис. 34, а. П о с л е д о в а т е л ь -
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ность построения аксонометрической проекции кронштейна с л е д у ю щ а я : 
1 с т а д и я — построение аксонометрических осей (рис. 34, б). 
2 с т а д и я — построение очертаний опорной плиты и головки 

кронштейна (рис. 34, в). 
3 с т а д и я — построение очертаний з а д н е й стенки и р е б р а ж е с т к о ­

сти кронштейна (рис. 34, г). 
4 с т а д и я — построение эллипсов — проекций отверстий, располо­

ж е н н ы х в опорной плите и ребре жесткости . Выполнение р а з р е з а голов­
ки кронштейна (рис. 34, д). 

5 с т а д и я — штриховка плоскостей р а з р е з а и о к о н ч а т е л ь н а я 
обводка видимых контуров д е т а л и (рис. 34, е). 
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